TMCM-140-42-SE | Kontroler-/Sterownik }\

Modutu dla 24V silnikow krokowych az do 2A 'I'R | NAM I C

TMCM-140-42-SE to inteligentny kontroler i sterownik modutu silnika krokowego,
ktéry moze byc¢ zainstalowany bezposrednio na obudowie silnika 42mm
(NEMA17). Modut ten zmienia silnik w kompaktowe, mechatroniczne urzagdzenie,
ktére moze pracowa¢ samodzielnie lub pod kontrolg poprzez szyne danych.
Podzesp6t jest w stanie kierowa¢ dwu-fazowym silnikiem krokowym przy
napieciu zasilania pomiedzy 7V a 28,5V oraz pradach cewek az do 2Arms.
Typowe silniki krokowe, w tym przedziale, zapewniajg typowy moment obrotowy
pomiedzy 0,25 Nm a 0,5 Nm, przy napieciu zasilania wynoszacym 24V.
Opatentowana funkcja chopSync™ umozliwia bardzo wysoka predkos¢ silnika
krokowego, przy zastosowaniu standardowego sterownika silnika krokowego
TRINAMIC’a. Jest to osiggane przez ograniczenia rezonanséw wystepUJacych w
sytuacjach, kiedy predkosci dziatajgcego silnika cechujg sie tym, Zze poziom
napiecia EMF przekracza poziom napiecia zasilania.

Optatentowana, bezsensorowa technologia stallGuard™ firmy TRINAMIC
umozliwia uktadowi TMCM-140-42-SE wykrycie warunkéw mechanicznego
przecigzenia bez zastosowania zewnetrznych czujnikéw. Nastepuje to poprzez
zmierzenie obcigzenia w zdefiniowanym punkcie, gdzie strata kroku jeszcze nie
wystapita. Dlatego wyeliminowana jest potrzeba pomocniczych, krahncowych
przetgcznikdw. Redukuje to koszty oraz zmniejsza ztozonos¢ aplikacji, w ktérych
wymagany jest punkt odniesienia.

Uktad TMCM-140-42-SE moze byc¢ kontrolowany przez interfejsy: RS232, RS485,
CAN/CANopen i USB. Komunikacja jest bardzo ograniczona przez caty czas, w
celu szybkiego wykonania krytycznych operacji.

Ptytka jest dostaczana wraz ze S$rodowiskiem projektowym TMCL-IDE, aby
wykorzysta¢ specjalizowany jezyk programowania Trinamic Motion Control
Language (TMCL™). Uzywajac predefiniowanych komend jezyka wysokiego
poziomu TMCL™ takich, jak "przesuh sie na pozycje" lub "ciggta rotacja", szybkie
opracowanie uktadu napedowego jest gwarantowane. Program w jezyku TMCL™
moze byc¢ zapisamy w lokalnej pamieci EEPROM, co umozliwia samodzielng prace
uktadu napedowego.

Podstawowe informacje:

napiecie zasilania: 7V do 28,5V,

dwufazowe, dwubiegunowe silniki z prgdem cewki 1A do 2A,

do zamontowania na silnikach o boku: 42mm / NEMA17,

USB plus RS232 lub RS485 albo CAN 2,0,

dwa wejscia ogdlnego przeznaczenia i do przetgcznikéw stop,

dwa wejscia ogdlnego celu (kompatybilne z 24V),

dwa wyjscia ogdlnego celu (otwarty kolektor),

az do 16 mikrokrokow,

pamiec dla 2048 TMCL™ komend,

funkcja stallGuard™ w celu bezsensorowej detekcji przecigzenia,

funkcja chopSync™ dla redukcji rezonanséw przy duzych obrotach silnika,
zintegrowany enkoder sensOstep™ (maksymalnie 4096 impulséw/obrét),
samodzielna praca na bazie komed jezyka TMCL™ lub sterowanie zdalne,
opcjonalnie: oprogramowanie CANopen (CiA301 / CiA402),

ztgcza JST,

zgodny z RoHS,



« wymiary 42 x 42 [mm].
Dostepne modele: TMCM-140-42-SE (-opcje).
Opcje do zamdéwienia:
232 (interfejs USB i RS-232, oprogramowanie TMCL™),
485 (interfejs USB i RS-485, oprogramowanie TMCL™),

CAN (interfejs USB i CAN, oprogramowanie TMCL™),
CANopen (interfejs USB i CAN, oprogramowanie CANopen).

Uktad TMCM-140-42-SE jest réwniez dostepny razem z réznymi silnikami o boku
42 mm (NEMA 17), jako mechatroniczny uktad o nazwie PANdrive PDx-140-42-
SEI

Zapraszamy do sktadania zapytan - przygotujemy satysfakcjonujgca Panstwa oferte!

SE Spezial-Electronic Sp. z o0.0.

ul. Stepinska 22/30 lok. 209 00-739 Warszawa
tel. 022 84091 10 fax. 022 841 2010
www.spezial.pl

spezial electronic


http://www.spezial.pl/
mailto:info@spezial.pl?subject=Trinamic%20TMCM-140

