TMC236 - Driver mikrokrokowy dla pradow do
1,5A

Uktad TMC236 jest petnomostkowym, podwdjnym cy.
uktadem drivera silnikdw krokowych w aplikacjach =0
0
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bipolarnych. Zrealizowany w technologii HYCMOS g
pozwala uzyska¢ znakomite parametry — przede Y&
wszystkim niska Rosony- W zaleznosci od temperatury =
otoczenia moze wysterowac cewki pradem do

1500mA. Przy matym poborze mocy, wysokiej —
sprawnosci oraz miniaturowej obudowie jest to uktad
idealny do stosowania w kontroli obrotow silnikow
krokowych. Wyjatkowo mate straty mocy czynig

uktad TMC236 optymalnym do tych zastosowan.
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Wewnetrzny przetwornik DAC pozwala na Ve i H
mikrokrokowa prace silnika z doktadna kontrolg, Lt == —
pradu. Ukfad jest sterowany poprzez interfejs G-
szeregowy (SPI™), przez wejscie analogowe lub o “ -
cyfrowe. W uktadzie zintegrowano zabezpieczenia B c
przed zwarciem, przed za niskim napieciem, przed

przepieciem oraz przekroczeniem temperatury.
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schemat blokowy
Wilasciwosci:

* napiecie zasilajace 7V do 34V

e prad wyjscia do 1500mA oraz ponad 800mA
przy 105°C

e 3,3V lub 5V zasilanie dla czesci cyfrowej

* mate straty mocy dzieki niskiej Rps(on)
stopnia wyjsciowego

¢ mozliwos¢ przejscia w tryb spoczynku lub
odciecia

e sterowanie szyng SPI z tatwym w uzyciu 12
bitowym protokotem lub przez wejscia
analogowo/cyfrowe

e zabezpieczenie przed zwarciem, petne
zabezpieczenia napieciowe oraz
temperaturowe

* zintegrowany przetwornik 4 bitowy DAC
pozwala uzyska¢ 16 mikrokrokow

¢ niepotrzebna kontrola sygnatami
analogowymi

¢ mozliwos¢ tagodnego sterowania silnikiem

¢ kontrola nachylenia zboczy dla redukcji
emisji zaktécen elektromagnetycznych

* biezaca kontrola temperatury silnika oraz
uktadu

¢ wewnetrzny czujnik obcigzenia

e dostepny modut ewaluacyjny dla
tatwiejszego wdrazania projektu: TMC428A-
EVAL
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ShortSpec: TMC236_ShortSpec.pdf
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DataSheet: TMC236_datasheet.pdf
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